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ing-wing unmanned aerial vehicle comprises: a folding-wing unmanned aerial vehicle (7) and a launch barrel (6). When in a bar- 
rel-packed state, the folding-wing unmanned aerial vehicle (7) is in a fully folded state and provided within the launch barrel (6). When 
the launch barrel (6) launches the folding-wing unmanned aerial vehicle (7), the folding-wing unmanned aerial vehicle (7) is ejected 
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istics of a small footprint in a folded state and a large wing area and a large aspect ratio in an unfolded state, effectively increases the 
space utilization rate of the unmanned aerial vehicle and the aerodynamic performance thereof in the cruise mission state. 
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(57) 摘要 : 一 种 简 式 发 射 的 折 登 翼 无 人 机 及 其 发 射 方法 ， 简 式 发 射 的 折 登 辟 无 人 机 包括 : He RIAN) A 
发 射 简 (6); 在 简装 状态 时 ， 折 和 登 翼 无 人 机 (7) 处 于 完全 折 县 状态 并 设置 于 发 射 简 (6) 的 内 部 :发射 简 (6) 发 射 折 
登 翼 无 人 机 (7) 时 ， 折 县 翼 无 人 机 (7) 被 从 发 射 简 (6) 中 弹出 ， 经 过 逐渐 展开 的 变 体 过 程 后 ， 让 升 进入 完全 展开 的 
巡 飞 任务 状态 ， 折 登 改 无 人 机 (7) 包 括 机 喘 (1)、Z 字 型 折 登 弹 辟 (2)、 左 全 动 平 尾 GA)、 碳 全 动 平 尾 GB)、 全 动 重 
尾 (4) 和 可 折 县 螺旋 奖 组 件 (3)。 该 无 人 机 通过 使 用 具有 在 折 县 状态 下 占用 空间 小 且 在 展开 状态 下 机 可 面 积 大 、 
展 弦 比 大 等 特点 的 Z 字 型 折 装 弹 愤 ， 有 效 提升 了 无 人 机 的 空间 利用 率 和 巡 飞 任务 状态 下 的 气动 性 能 
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ARM Hat ERAAMBE RMA k 


技术 领域 

本 发 明 属 于 折 营 婴 无 人 机 技术 领域 ， 具 体 涉及 一 种 简 式 发 射 的 折 受 楼 无 人 
机 及 其 发 射 方法 。 
背景 技术 

ERRADA за АТ ОАТ А, НОВ HEART, K 
现 多 种 武器 平台 发 射 或 投放 。 通 过 和 弹药 技术 的 有 机 结合 ， 可 执行 侦察 与 毁伤 
评估 、 通 信 中 继 、 目 标 指 示 、 精 确 打击 等 单一 或 多 项 任务 ， 具 有 成 本 低 ， 效 费 
比 高 ， 尺 寸 小 ， 隐 身 能 力 强 等 特点 。 相 比 传统 无 人 机 ， 折 司 四 无 人 机 可 由 多 种 
武器 平台 发 射 或 投放 ， 可 配 装 到 各 军 兵种 ， 能 快速 进入 作战 区 域 ， 突 防 能 力 强 ， 
战术 使 用 灵活 ; 相 比 常规 弹药 ， 其 留 空 时 间 长 ， 作 用 范围 大 ， 可 发 现 并 攻击 隐 
RA BS A 本 。 

RUA S ВАЛЕ ЖАХ BR BARRA, XE BE MSH 
效 装 载 空间 相对 较 小 ; m PI BE RTE OEA 
发 明 内 容 

针对 现 有 技术 存在 的 缺陷 ， 本 发 明 提供 一 种 简 式 发 射 的 折 堆 必 无 人 机 及 其 
发 射 方法 ， 可 有 效 解决 上 述 问题 

本 发 明 采 用 的 技术 方案 如 下 

Жж GAAP BARA BAA, dé: А АЛ (7) 和 发 
HE (6); ЖЕЉАН, ПЕЕ АА (7) RE RR AR SHEET 
HAZHE (6) 的 内 部 ; 所 述 发 射 简 (6 ) ИРЕНЕ НАМ (7) 时 ， 所 
ШЛЕ АЉ (7) 被 从 所 述 发 射 科 (6) 中 弹出 ， 经 过 逐渐 展开 的 变 体 过 程 

后 ， 疏 升 进入 完全 展开 的 巡 飞 任务 状态 ; 

AF, ЕЕ АЉ (7) 包括 机 身 (1). ТРАВЕ (2), ES 
DPE (ЗА) ВЕЗЕ, (GB). SHEE (4) TT а Кле RA (5); 

所 述 机 身 (1) 为 圆柱 状 结构 ， 所 述 机 身 (1) 的 底部 切 平 形成 用 于 放置 折 
SaaS ПЕЊЕ (2) 的 设置 平面 ; 所 述 机 身 (1) 尾部 的 左右 两 侧面 
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收缩 ， 形 成 类 圆 台 形 的 收缩 段 (15); 所 述 收缩 段 (15 ) 的 末端 的 左右 两 侧面 为 
用 于 放置 折 膨 后 的 所 述 可 折 营 螺旋 桨 组 件 (5) 的 设置 面 ; 所 述 收 缩 段 的 前 端的 
右 侧 面 切 平 ， 形 成 用 于 放置 折 营 后 的 所 述 全 动 重 尾 (4) HAH (16); РТЖ 
收缩 段 (15 ) 的 上 表面 形成 左右 对 称 的 左 切 平 针 面 (17 ) 9 mo ES (18), 
Рі ЈАЊ) CIT) 用 于 放置 折 且 后 的 所 述 左 全 动 平 尾 (ЗА) Prio ut 
面 (18) IX E AT Ee О PEE EE, (3B); 

PIEZSEATÉSERX(2)64£T3X8(23) EFE (24А). 2 8] £(24B) 
BIER OSA) Fos sp S| ZB (25B) HE v € (23) HP omit EHEN 
№ (21) 可 折 司 安装 在 所 述 机 身 (1) 底部 的 中 心 位 置 ; ARPA (23) Hz 
Араз РЕ Bap AE (22A) PA ВА ЖИВЕ ЊЕ И (24A): HP ER 
B (23) HA MMI Pp + Bap BP (22B) TAT HRM ILA Hp (25A); 
PIR ASP EB (24A) 和 所 述 右 外 主权 (25A) MOT HRP AR (23) 左右 面 
対称 : 当 所 述 Z 字 型 折 营 弹 细 (2) &THARKAN, РУТАТА EO) 
折 受 为 展 长 与 所 述 机 身 ( 1 ) 长 度 等 同 、 平 行 于 所 述 机 身 (1) 轴线 的 小 一 字 型 
ME, NUEZ A ERR (2) 处 于 巡 飞 任务 状态 下 时 ， 所 述 Z 字 型 折 梧 弹 必 

(2) 展开 成 展 长 为 2 倍 机 身 (1) 的 长 度 、 重 直 于 机 身 (1) HK-FA ME; 

FEBRER (25A) 在 没 弦 向 0.7~1 区 域 安 装 所 述 右 外 副 权 (258); 所 述 
Жэра) (25B) 的 一 端 通 过 右 外 主 经 操纵 面 转轴 (28) БРЖЕ (25A) 
可 转动 连接 ; ВЕЖЕ (25A) LEERE EHEN (26B )， 所 述 右 外 
a) АЕР 268 )28 it H IE) 3-4 FF AC ALR Sh EA (27 ) PIR Sb | BC 25B ) 
МЕЗЕ, MARBLE (25B) AHH ИЛЬ (28) 偏转 ; 所 述 
EID EB (24А) RA RARO PKA Sf |B (24B) AR РАК УЖА За 
X (24B) 144449 Pe ИАЛ (26A); Pik AS) (248) 和 所 述 右 外 
SR (25B), AMT RLS AERA (2) 的 中 心 位 置 左右 面 对 称 ; 

所 述 左 全 动 平 尾 (3A ) 通过 左 平 尾 折 营 机 构 可 折 营 安装 在 所 述 机 身 (1 ) 的 
尾部 左 侧 上 方 ; 所 述 右 全 动 平 尾 (3B ) MUA PARMA (31) TERK 
在 所 述 机 身 (1) 的 尾部 右 侧 上 方 , 所 述 左 全 动 平 尾 (3A ) 和 所 述 右 全 动 平 尾 (3B ) 
存在 一 定 的 下 反 角 ， 进 而 有 利于 提高 简 内 折 党 态 的 空间 利用 率 ; 
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所 述 全 动 重 尾 (4) 通过 重 尾 折合 机 构 ( 41 ) THERKEMENYF (1) 
的 后 方 ， 并 且 ， 所 述 全 动 重 尾 (4) 位 于 所 述 右 全 动 平 尾 (3B) 的 前 方 : 其 中 ， 
所 述 全 动 重 尾 (A) 的 设置 数量 为 一 个 或 两 个 ; 当 所 述 全 动 重 尾 (4) 设置 一 个 
时 ， 所 述 全 动 重 尾 (4) 位 于 所 述 机 身 (1) 后 方 的 左 侧 或 右 侧 ; 当 所 述 全 动 重 
E, (4) 设置 两 个 时 ， 所 述 全 动 重 尾 (4) 分 别 位 于 所 述 机 身 (1) 后 方 的 左 侧 和 
#15; 

Рт Ap ле RE (5) 安装 于 所 述 机 身 (1) аи Pap, 0% 
夹 (53 ) 以 及 对 称 安装 于 所 述 桨 夹 ( 53 A BMY Ze REC STA ) 和 右 桨 叶 ( 51B); 
і д ер (51A) 和 所 述 右 桨 叶 (518) 为 反对 称 结构 ; AP, MERA (53) 
通过 驱动 轴 (54) 与 所 述 机 身 (1) 内 部 的 驱动 电机 连接 ， 所 述 驱 动 电机 通过 所 
述 驱动 轴 (54) 带动 所 述 奖 夹 (53) 旋转 ;所 述 左 桨 叶 (51A) MAR tHE 
机 构 (52A ) THERKEMERK (53) 的 左 端 MERK (51B) 通过 右 
Reta BPAY (52B) THTRRKEMERK (53) 的 右 端 

优选 的 ， 所 述 机 身 (1) 采用 模块 化 设计 ， 从 头 部 到 尾部 依次 布置 有 载荷 舱 
(11 )、 动 力 电 源 舱 (12 )、 惯 导 舱 C13) 和 动力 舱 (14); 其 中 ,所 述 载荷 舱 (11) 
用 于 搭载 导 引 头 以 及 战斗 部 完成 精确 打击 任务 ， 也 可 选择 搭载 侦察 、 通 信 设 备 
完成 侦察 与 毁伤 评估 、 空 中 人 警戒， 通讯 中 继任 务 ; 所 述 动力 电源 舱 (12) 用 于 
搭载 能 量 供应 设备 ， 进 而 向 所 述 可 折 营 螺旋 桨 组 件 (5$)、 所 述 载荷 舱 (11) 内 
电子 设备 提供 所 需 的 能 量 ; 所 述 惯 导 舱 C13) 为 惯性 导航 装置 舱 ， 布 置 有 陀螺 
仪 和 加 速度 计 设 备 ; 所 述 动力 舱 (14) 布置 有 用 以 驱动 所 述 可 折 营 螺旋 桨 组 件 
(5) 的 动力 设备 。 

优选 的 ， 所 述 中 性 段 (23 ) 为 一 个 展 长 与 所 述 机 身 (1) KEF KM AE X 
Bu РЕФ Bap AE (21) 为 方形 旋转 机 构 ， 包 括 中 收 驱 动 簧 (20A ) SPR 
芯 轴 (208), XX AURA X. 

优选 的 ， 所 述 左 外 主权 (24A) РЕНЕ (25A) узж Рф 
段 (23 ) МАЛИ И ER, ARAKAMA (23) 展 长 的 一 半 ， 弦 长 
МУРЕ ФЕЈ (23) EK. 

hg, Prk Ash = Bap ЛА) (22A ) РЕН + КА BAU (228) 
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为 圆 形 旋 转机 构 。 

优选 的 ， 所 述 左 全 动 平 尾 (ЗА) 和 所 述 右 全 动 平 尾 (3B) 为 左右 面 对 称 结 
构 ， 对 于 所 述 右 全 动 平 尾 (ЗВ), 829 РЕНЕА (31 )、 平 尾 旋 转轴 (32), 
ВЕЛДЕ. (33 )、 平 尾 操纵 面 转 轴 (34 )、 平 尾 操纵 面 (35) 和 平 尾 旋转 限 
位 器 (36); 所 述 右 平 尾 折 司机 构 (31 ) 通过 所 述 平 尾 旋转 轴 (32) 与 所 述 机 身 
(1) 连接 ， 用 于 控制 所 述 右 全 动 平 尾 (3B ) 9476 59; 所 述 平 尾 旋转 限 位 
器 (36) 用 于 控制 所 述 右 全 动 平 尾 (3B) 的 旋转 角度 ; 所 述 平 尾 操纵 面 (35) 
通过 所 述 平 尾 操纵 面 转轴 (34) 与 所 述 平 尾 偏转 舵 机 (33) 连接 ， 所 述 平 尾 偏 
iU (33) BRERA Bap BA (31) 上 ， 通 过 所 述 平 尾 操纵 面 转轴 
(34) 控制 所 述 平 尾 操纵 面 (35 ) 的 偏转 。 

优选 的 ， 所 述 全 动 重 尾 (4) Lise Ba BAY (41). ЖЕЉИ (42). 
重 尾 偏转 舵 机 (43 )、 重 尾 操纵 面 转轴 (44) HERAN (45) 和 重 尾 旋转 限 
位 器 (46); NUERA ЛО) (41) 通过 所 述 重 尾 旋 转轴 (42) 与 所 述 机 身 (1) 
连接 ， 用 于 控制 所 述 全 动 重 尾 (4) Mr E ERIT; РРА ВЕЛЕ, (43) 安 
REM RE Bay BAL (41) 上 ， 通 过 所 述 重 尾 操纵 面 转轴 (44) 控制 所 述 重 
尾 操 纵 面 (45 ) 的 偏转 ; 所 述 重 尾 族 转 限 位 器 (46) 用 于 控制 所 述 全 动 重 尾 (4) 
的 旋转 角度 。 

优选 的 ， 所 述 发射 简 (6 ) 包括 防 尘 盖 (61)、 发 射 简 支架 (62 )、 弹 简 (63), 
活塞 助 推 装置 (64 )、 燃 气 发 生 器 〈65 ) 以 及 发 射 简 底 座 (66); 

PERES (63) 的 头 部 安装 所 述 防 尘 盖 (61); MRA (63) 的 外 部 安装 
所 述 发 射 简 支 架 (62); 所 述 弹 简 (63) 的 尾部 安装 所 述 发 射 简 底 座 (66); 所 
ЖАЖА Ж (66) 上 面 安 装 所 述 燃 气 发 生 器 (65); 所 述 燃 气 发 生 跨 (65) 的 
出 气 口 端 安装 所 述 活塞 助 推 装置 (64): 所 述 活塞 助 推 装 置 (64) 的 前 面 设 置 所 
ШАА ХАЛ, (7). 

ЖЖ РА ХАТ Л АА) НИЗ, LIEVAF HR: 

GRA, HEBEERAN(T)ATREHN ERS, ХЕ ТАНЕ (6) A; 

Aor. ПЕЕАЛ (7) ФТТ ERS, ÆJ: 

STZFAHEER (2), ATTE (24A) МЕЗЕ А BMY (22А) 
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an eS PB (23) 的 正 下方 , BEB OSA) AAI BA BMH (228) 
ae S| PH (23) 的 正 下方 , PRR (23) APB BMA (21) 旋转 到 机 
Y (1) 的 正 下 方 ， 此 时 ， Z FAMER (2 ) HHaARKSUMY, (1) 长 度 等 
同 、 平 行 于 所 述 机 身 (1) HRY - FAME; 

对 于 左 全 动 平 尾 (ЗА) 和 右 全 动 平 尾 (3B )， 所 述 左 全 动 平 尾 (ЗА) 通过 
БРЕД BAA A BET PRA (1) MER FHE (17 ); 所 述 右 全 动 平 尾 (3B ) 
通过 右 平 尾 折合 机 构 (31 ) А РР (1) 的 右 功 平 倖 面 (18 ): 

对 于 全 动 重 尾 (4)， 所 述 全 动 重 尾 (4 ) BERS (41) HATA 
述 机 身 (1 ) 右 侧面 的 重 直 面 (16); 

MT ar Bho Ratt (5), HAR (51A ) MAR ts ЕЛ (52А) 
А PEU (1) 99 ЕТ; He Rt (51B) Wits} Ret a RHA (528) 
METIRI (1) 的 尾部 右 侧面 ; 

通过 对 所 述 机 身 (1 ) 进行 底部 切 平 、 尾 部 收缩 、 尾 部 上 表面 切 成 左 切 平 儿 
面 (17 ) ИФА (18) AH, ШИА КАА (7 ) ATZE 
状态 后 ， 其 径 向 最 大 尺寸 不 超过 所 述 发射 简 (6) 的 直径 ， 长 度 不 超过 所 述 发 射 
A (6) 的 长 度 ， 因 此 ， 可 完全 收纳 于 所 述 发 射 简 (6) HRA; 

JURO. LARA EA MEMBRANA (7) MARE (6) 到 达 发 射 地 
点 后 ， 按 所 需 的 发 射 角度 安装 所 述 发 射 简 〈6 ); 

FRI, BARA (6) 的 燃气 发 生 器 (65 )， 燃 气 发 生 器 (65) 产生 高 压 
Ж, з ЖАЛЕ Я (64) ARMELA (7) 从 发 射 简 (6) FR 


E A 


2 


HUA, HERBERT) 在 从 所 述 发 射 简 (6) 中 弹出 后 ， 经 过 逐渐 
展开 的 变 体 过 程 后 ， 恨 升 进入 完全 展开 的 巡 飞 任务 状态 ， 完 成 发 射 过 程 ; 

具体 的 ， 以 机 身 (1) 的 轴 向 为 义 轴 ，Z 轴 在 Z 0 (2) 的 対称 
面 内 ， 重 直 于 X 轴 ， 以 与 X-Z 平面 重 直 的 方向 为 了 $h; 

3 mde BRAM (7) 被 从 所 述 发 射 简 (6) PH, EINST ER EN 
作用 下 , MHERSEHET, HEU RMAERAKA, HRA: 

FZ PHBA (2), PRK (23) зар Bip hut (21) Æ XY 
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平面 中 进行 顺 时 针 旋 转 ， 同 时 ， 左 外 主 细 (24А ) MAA PARAR (22А) 
E XY 平面 中 进行 北 时 针 旋 转 ， 右 外 主要 (25А) 842 + BA BMH (228) 
在 XY 平面 中 进行 北 时 针 旋 转 ， 经 过 左 外 主权 (24А). FAR (23) 和 右 外 主 
€ (25A) 形成 Z 字 型 的 中 间 状 态 后 ， 中 可 段 (23 )、 左 外 主要 (24А) 和 右 外 
ER (25A) 继续 旋转 ， 直 到 中 翼 段 (23 ) 旋转 到 与 机 身 (1) HANGER. A 
PEZ (24A) ze f| 5p £X (23) 共 线 的 位 置 、 右 外 主权 OSA) 旋转 到 与 
PRR (23) RAH AIL, REZAR (2) 展开 成 展 长 为 2 倍 机 
4 (1 ) 的 长 度 、 重 直 于 机 身 (1) NAF EME; 

对 于 左 全 动 平 尾 (ЗА) 和 右 全 动 平 尾 (3B )， 左 全 动 平 尾 (ЗА) 通过 左 平 
尾 折 司机 构 在 XY 平面 中 进行 送 时 针 旋 转 ， 直 到 左 全 动 平 尾 (ЗА) 的 轴线 与 所 
EMI (1) 的 轴线 重 直 为 止 ; 同时 , 右 全 动 平 尾 (3B ) 通 过 右 平 尾 折 登 机 构 (31 ) 
在 XY 平面 中 进行 顺 时 针 旋 转 ， 直 到 右 全 动 平 尾 (3B) 的 轴线 与 所 述 机 身 (1) 
的 轴线 重 直 为 止 ; 

对 于 全 动 重 尾 (4 )， 全 动 重 尾 (4) 83 EAT АР (41) Æ XZ 平面 中 
进行 顺 时 针 旋 转 ， 直 到 全 动 重 尾 (4) 的 轴线 与 所 述 机 身 (1) 的 轴线 垂直 为 止 ; 

MT ГАР ЛЕ RH (5), ART (51A) MAAR +a RPA (52A) 
EXYP ТА А ep see, 同时 , 右 桨 叶 (51B ) 3:805 Ret ay HALA ( 528) 
在 XY 平面 中 进行 顺 时 针 旋 转 ， 直 到 左 桨 叶 (51А). RAK (53) 和 右 桨 叶 (518) 
形成 一 字 型 为 止 。 

КИ ВАЉА f] К I A EJ RURAL GRUB VAT Mo 

RA SEAR H ЕЈ КА НИНА LA UA EUR AM AR, ROB UU S ^U 
动 特性 好 ， 简 装 状 态 占 用 空间 小 、 重 量 轻 ， 可 由 单 兵 背 负 携 带 ， 便 于 操作 等 特 
点 。 
附 图 说 明 

图 ] 为 本 发 明 提 供 的 折 司 姻 无 人 机 在 巡 飞 任务 状态 时 的 结构 示意 图 ; 

图 2 为 本 发 明 提 供 的 折 营 机 无 人 机 在 折 营 状态 时 一 侧 的 结构 示意 图 ; 

图 3 为 本 发 明 提 供 的 折 营 机 无 人 机 在 折 综 状态 时 另 一 侧 的 结构 示意 图 ; 

图 4 为 本 发 明 提供 的 折 双 楼 无 人 机 在 发 射 简 内 的 布置 示意 图 
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ASAKRAR WAR ARH, ААТ ЕДК АВ КДЕ пе E 


В; 
图 6 为 本 发 明 的 机 体 尾 部 各 部 件 安装 相对 位 置 示意 图 ; 
图 7 为 本 发 明 机 身 1 内 部 装载 空间 在 一 个 方位 下 的 布置 示意 图 ; 
图 8 为 本 发 明 机 身 1 内 部 装载 空间 在 另 一 个 方位 下 的 布置 示意 图 ; 
AOA А ZF Ea Bit Bl EU Кок И; 
E 1029 AR ZF A! am ih EIN OMA: 
EID AXXUZTSA $63 2205 BORA ; 
DARE AZ DAR ie B20 Dp EBS AN PALA; 
图 13 为 图 12 沿 A-A 剖 视图 ; 
图 14 为 本 发 明 Z 字 型 折 登 弹 相 2 的 右 外 主要 25A 的 仰视 图 ; 
图 15 为 本 发 明 全 动 平 尾 3 的 轴 测 图 ; 
图 16 为 本 发 明 全 动 平 尾 3 的 仿 视 图; 
图 17 为 本 发 明 全 动 平 尾 3 的 仰视 图 ; 
图 18 为 本 发 明 全 动 重 尾 4 的 轴 测 图 ; 
图 19 为 本 发 明 全 动 重 尾 4 的 左 视图 ; 
A204 ж Н AI e SR Ra tS A BRA FORE; 
Вож 8 TR e Re RSP RA POT И; 
H24 KRATI ле AR ARA FM И; 
B234 жж вА A a Roe RS v AI К 8] SOIT AR S AAA 
图 ; 
图 24 为 本 发 明 简 式 发 射 应 用 场景 示意 
图 25 为 本 发 明 空 投 发 射 应 用 场景 示意 图 ; 
其 中 : 


1 机 身 ; 11 载 荷 舱 ; 12 动 力 电源 舱 ; 13 惯 导 舱 ; 14 动 力 舱 ; 15 收 缩 段 ; 16 重 
直面 ; 17 左 切 平 斜 面 ; 18 右 切 平 斜面 ; 

ZF HARA; WAP 35505; 20BF ER, 21 EHER; 22A 
ES} EBA AAI; 22BAS EBA AW, 23 EE АЛ ЋЕ. 24B を 
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PEE; 25АЖ2 3X; UBS HAH; 26A bs] ЯЕ; 2BA*A FH XA 
EHEN, 27218] Bm Fe REPUB ЕЕГ; 284 9+ X XGRA Gd 

3A 左 全 动 平 尾 ; ЗВЕР; 314 PR hp, 32 平 尾 旋 转轴 ; 33 平 
БЛАТУ, 34 平 尾 操纵 面 转 轴 ; 35 平 尾 操纵 面 ; 36 旋 转 限 位 器 ; 

Д9; ВЕЛЕ, 42 重 尾 旋 转轴 ; 43 重 尾 偏 转 舵 机 ; 44 重 尾 操 
纵 面 转轴 ; 45 重 尾 操纵 面 ; 46 重 尾 旋 转 限 位 器 ; 

STIERKA; SIA AR; УВ Жеђ; 52A 左 桨 叶 折 县 机 构 ; 52B 

Ket ap RAL; 5326 3; 54 驱动 轴 ; 

6486; 防 尘 盖 61; AME) EURO; #863; 活塞 助 推 装置 64; 燃气 发 生 
器 65; 发 射 和 阐 底 座 66; 

ТАЗ А NAL, 
具体 实施 方式 

为 了 使 本 发 明 所 解决 的 技术 问题 、 技 术 方 案 及 有 益 效 果 更 加 清楚 明白 ， 以 
下 结合 附 图 及 实施 例 ， 对 本 发 明 进 行进 一 步 详 细 说 明 。 应 当 理 解 ， 此 处 所 描述 
的 具体 实施 例 仅 用 以 解释 本 发 明 ， 并 不 用 于 限定 本 发 明 。 

AT MRA RAT BAAS MAA RR APRA EPR. A 
ЖНА Т Е Ад ВЕНА, FUR UU S AA 
好 ， 简 装 状态 占用 空间 小 、 重 量 轻 ， 可 由 单 兵 背 负 携 带 ， 便 于 操作 等 特点 。 

BARR NA RALAM, 8,46: MEELA RARA 在 简装 状态 
時 , ПЕЗАРО БИВА ЊЕ ТА НЕБА ASS, 284, РУМ 
dt SLATE ELT AU BON ASN OKRA, RHR ORA MESA, 
Afr de ILA AU TIRMA AS OP FR, Bate RAY RAMS, RAAE 
ETT E ЖЕ. HABLA ARAN de BLAME HE AR S 
时 的 结构 示意 图 ; Вж АИ ТЕ ИЕ ХАЛА ЕН ERAHNEN ER та 
意图 ; 图 3 为 本 发 明 提 供 的 折 营 曙 无 人 机 在 折 营 状态 时 另 一 侧 的 结构 示意 图 。 图 
5 为 本 发 明 从 简 内 发 射 后 ， 从 折 又 状态 到 巡 飞 任务 状态 的 变 体 过 程 示意 图 。 

下 面 分 别 对 折 营 距 无 人 机 7 和 发 射 和 阐 6 的 结构 详细 介绍 : 

(—) HERLAH 
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af BRANT LIE 1. 2682. LAIPA AEWA 
3B. SIJERA TAR BRAS. WILE ALY 140 AAA BALA EN 
各 机 构 的 折 垣 与 展开 ， 完 成 折 王 翼 无 人 机 从 简装 待机 状态 到 巡 飞 任务 状态 的 变 
体 过 程 。 

(1) 机 身 

参考 图 6 和 图 1， 机 身 1 为 圆柱 状 结构 ， 机 身 1 的 底部 切 平 形 成 用 于 放置 折 萤 
后 的 Z 字 型 折 受 弹 婴 2 的 设置 平面 ， 以 保证 全 机 在 折 县 后 的 径 向 最 大 尺寸 不 超过 
发 射 简 的 直径 ; 机 身 1 尾 部 的 左右 两 侧面 收缩 ， 形 成 类 圆 台 形 的 收缩 段 1$; 收缩 
段 15 的 末端 的 左右 两 侧面 为 用 于 放置 折 营 后 的 可 折 综 螺旋 奖 组 件 5 的 设置 面 ; 收 
缩 段 的 前 端的 右 侧 面 切 平 ， 形 成 用 于 放置 折 营 后 的 全 动 重 尾 4 的 重 直 面 16; 收缩 
段 15 的 上 表面 形成 左右 对 称 的 左 切 平 针 面 17 和 右 切 平 斜面 18， 左 切 平 斜面 17 和 
右 切 平 针 面 18 的 相交 线 为 机 身 1 的 轴线 ， 从 机 身 的 轴线 向 左 ， 左 切 平 斜面 17 的 高 
度 逐 渐变 低 ; 从 机 身 的 轴线 向 右 ， 右 切 平 斜 面 18 的 高 度 逐 渐变 低 ; ADP 
17 与 左 全 动 平 尾 3A 的 底面 倾斜 度 一 致 ， 用 于 放置 折 营 后 的 左 全 动 平 尾 3A; 右 切 
平 儿 面 18 与 右 全 动 平 尾 3B 的 底面 倾 斜 度 一 致 ,用 于 放置 折 营 后 的 右 全 动 平 尾 3B; 
也 就 是 说 ， 当 左 全 动 平 尾 3A 折 有 司 于 左 切 平 儿 面 17 时 ， 左 全 动 平 尾 3A 的 底面 刚好 
与 左 切 平 针 面 17 的 表面 接触 ; gH, X543 RIB ETA FAN IS, 
右 全 动 平 尾 3B 的 底面 刚好 与 右 切 平 斜面 18 的 表面 接触 。 通 过 设置 两 个 对 称 的 切 
平 儿 面 ， 而 非 一 个 与 切 平 儿 面 的 低位 置 相 平 齐 的 平面 ， 可 增 大 机 身 尾 段 的 空间 
利用 率 ， 同 时 用 以 安置 折 辣 后 的 全 动 平 尾 ， 以 满足 简装 状态 的 空间 尺寸 约束 ， 

机 身 1 采 用 模块 化 设计 ， 参 考 图 7- 图 8， 从 头 部 到 尾部 依次 布置 有 载荷 舱 11、 
动力 电源 舱 12、 惯 导 舱 13 和 动力 舱 14 四 个 舱 段 ; 其中， 载荷 舱 11 用 于 搭载 导 引 
头 以 及 战斗 部 完成 精确 打击 任务 ， 也 可 选择 搭载 侦察 、 通 信 设 备 完成 侦察 与 毁 
hips, BPE, iB op RES MES, 动力 电源 舱 12 用 于 搭载 电池 等 能 量 
供应 设备 ,进而 向 可 折 嫩 螺 旋 桨 组 件 $5、 载 荷 舱 11 内 电子 设备 等 提供 所 需 的 能 量 ; 
惯 导 舱 13 为 惯性 导航 装置 舱 ， 布 置 有 陀螺 仪 和 加 速度 计 等 设备 ; DAYAL 
有 用 以 驱动 可 折 胎 螺旋 奖 组 件 5 的 动力 设备 , 包括 驱动 电机 、 电子 调 速 器 等 设备 。 

(2) 21 EE REX 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
10 


АТА по РЯ FR, BEAD, BS PBA, AER 
24A. Ба 224B. BSF BI5AF HHS) #258; FR, #34 ОЛА 
ASS) HABAS HA ANA д) #2482 ја] #2587 APRA. 

54 8104811, ФЕ2ЗИО—ЉЕКЕО АКРЕ ТЕК PE 
R23 Posi at E AS EP, 中 
Bip eA ERAEN, Gis? BI LOA F Е О #9208, TRA 


SER EE EE EE 803 
94725 Ж. 


FARINAMELTZIERHENMNIATHERKEIEHMA PR 
НОЗИ Midst Hp E BAG AMABAN OSA; 左 外 主要 24A 
Fa op = BISA TP RBRBAA MMAR; 其 中 , AI ERMA ASI FE BISA 
ж Р ОЗ Ут и, БАКЕ ROI RARO EK 
WFP IS Bob E EII AER SIS 
BIERMAN, FECT PE, УЉЕ УБА ERIS AM IP EBA AHH He t 
巡 飞 任务 状态 ， 实 现 大 展 弦 比 、 高 升 阻 比 巡 航 ; 在 简装 状态 下 ， 左 外 主权 24A 与 
EI ERSAAT ERI EVAR ВА, ЗЕТА, 

HOS Ma ARBIATI BRAN, ZERO RBA ER DANA 1 
KURSE). EA FA ME, HAF AA AE 
RETO, ZONE RO RARA RRA EA KE BATA 1 К 
FEE; 

АВА ЊЕ EOS AIN AR BHA LA BEINE, 
并 关于 机 身 轴 线 对 称 。 

A 812-814, HI 25А) — PRA BOS RANIA HE ЈЕ, 
JE YS 5E 6590.71 ERARAS] 25B; AI) X25Bàg—35:8 :H 5 ^p + E AREA 
444285 БР EOSAVD f XE BI НОА Б) ИЛА HC H20B, 
AP БЛЕР ЛОВ ИЕ LIFE) FIR HEN CH27 5 18] #2584, 
üt Sh fe BSBA И 4028 Mé; 左 外 主权 24A 设 置 可 偏转 
ва] B24B. DAR TIA Bl) AB SS 2 2 8] ЕЛАЛЕЉЛОВА; ж 
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ај 224B 406 9} #258, MORITZ AA AH BI po e Ao d ds 

(3) ELEAF EA 3) R, 

д5) Ф EAR AF BA BVA I ЊЕ ЕЛИТЕ А МЕ; 右 
4-3]-T- £3B38 : 5 3 EPAI TERRENI 169 А6 AEA 
FRZAHrLEHNFAISBAE-EN FAR, Sta d T 4€ S AT e И I 
利用 率 ; 

左 全 动 平 尾 3A 和 右 全 动 平 尾 3B 为 左右 面 对 称 结构 ， 参 考 图 15- 图 17， 仅 以 右 
全 动 平 尾 3B 为 例 ， 介 绍 其 结构 : 对 于 右 全 动 平 尾 3B， 和 包括 右 平 尾 折 党 机 构 31、 
平 尾 旋 转轴 32、 平 尾 偏转 舵 机 33、 平 尾 操纵 面 转轴 34、 平 尾 操纵 面 33 和 平 尾 旋 
转 限 位 器 36; 右 平 尾 折 营 机 构 31 通 过 平 尾 旋转 轴 32 与 机 身 1 连接 ， 用 于 控制 右 全 
动 平 尾 3B 的 折 司 与 展开 ; 平 尾 旋 转 限 位 器 36 用 于 控制 右 全 动 平 尾 3B 的 旋转 角度 ; 
平 尾 操纵 面 35 通 过 平 尾 操纵 面 转轴 34 与 平 尾 偏转 航 机 33 连 接 ， 平 尾 偏转 航 机 33 
安装 于 右 平 尾 折 且 机 构 31 上 ， 通 过 平 尾 操纵 面 转轴 34 控 制 平 尾 操纵 面 35 的 偏转 。 

(4) CAR 

在 附 图 中 ， 全 动 重 尾 4 设置 一 个 ， 通 过 重 尾 折 综 机 构 41 可 折 县 安装 在 机 身 1 
的 后 方 右 侧 ， 并 且 ， 全 动 重 尾 4 位 于 右 全 动 平 尾 3B 的 前 方 ; 实际 应 用 中 ， 全 动 重 
尾 4 设 置 一 个 时 , 也 可 以 可 折 胎 安装 在 机 身 1 的 后 方 左 侧 ; 全 动 重 尾 4 也 可 以 设置 ， 
分 别 位 于 机 身 1 后 方 的 左 侧 和 右 侧 ; 

参考 图 18- 图 19, 全 动 重 尾 4 包括 重 尾 折 营 机 构 41、 重 尾 旋 转轴 42、 重 尾 偏 转 
舵 机 43、 重 尾 操纵 面 转轴 44、 垂 尾 操纵 面 45 和 重 尾 旋转 限 位 器 46; SAMEN 
构 41 通 过 重 尾 旋转 轴 42 与 机 身 1 连 接 ， 用 于 控制 全 动 重 尾 4 的 折 营 与 展开 ; ER 
偏转 舵 机 43 安 装 在 重 尾 折 受 机 构 41 上 ， 通 过 重 尾 操纵 面 转轴 44 控 制 重 尾 操纵 面 
45 的 偏转 ; 重 尾 旋转 限 位 器 46 用 于 控制 全 动 重 尾 4 的 旋转 角度 。 

(5) ТЕЖА 

54% 820-823, А RRRS LRT AU 1455 mda Psp, MERA 
53 以 及 对 称 安装 于 桨 夹 53 左 右 两 侧 的 左 桨 叶 51A 和 右 奖 叶 51B; 左 奖 叶 S$1A 和 右 
桨 叶 51B 为 反对 称 结构 ; 其 中 ， 桨 夹 53 为 一 条 形 部 件 ， 奖 夹 53 通 过 驱动 轴 54 与 机 
身 1 内 部 的 驱动 电机 连接 ， 了 驱动 电机 通过 驱动 轴 54 带 动 桨 夹 53 旋 转 ; ARTSIA 
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18 13 Reta BV 52 ACT AE ARRERKSI HY ER, АВИ Ret a 
营 机 构 52B 可 折 营 安装 在 桨 夹 53 的 右 端 。 其 中 ， 左 桨 叶 折 县 机 构 52A 和 右 桨 叶 折 
登 机 构 $2B 均 和 采用 桨 叶 转 轴 实 现 ， 桨 叶 转 轴 为 一 轴承 部 件 ， 可 使 桨 叶 实 现 绕 轴 自 
由 族 转 。 在 简装 状态 下 , 左 桨 叶 51A 和 右 净 叶 51B 折 县 放置 在 机 身 1 尾 部 侧 方 以 满 
足 空间 尺寸 约束 ， 在 发 射 或 空投 后 可 在 电机 旋转 带动 下 绕 各 自 桨 叶 转 轴 自 动 旋 
2° 

БУНА, РАФТУ АЛА АЛ, ie? XT RAY. 
ЖИТЕЉА, ВЕНЕ. APRA AM. ВРЕМЕ, 
EEM RV, AR a ЕЛ Ket ay BALA, 可以 来 用 現有 技 木 中 任 何 
形式 的 折 营 机 构 实 现 ， 只 要 能 够 实现 在 各 个 折 营 机 构 的 作用 下 ， 相 关 部 件 可 以 
绕 机 身 旋 转 ， 从 而 实现 相关 部 件 的 折 司 即 可 ， 本 申请 对 采用 的 折 司 机 构 的 有 具体 
形式 并 不 限制 。 

(=) RRR 

548 4, ЖЖ 6 包括 防 尘 盖 61. LAM EL AUR 62. HH 63， 活 塞 助 推 装 
置 64、 燃 气 发 生 器 65 以 及 发 射 简 底 座 66; 

FER 63 的 头 部 安装 防 尘 盖 61， 的 防 尘 盖 61 为 一 橡胶 塞 盖 ， 防 止 洗 土 砂砾 

等 进入 弹 简 63 影响 发 射 ; 弹 简 63 PARRA BRR 62, RA RAR 62 可 
Ad, AERE, fide SEE) 63 的 尾部 安装 发 射 简 底 座 66; ЖЖЖ 
66 上 面 安装 燃气 发 生 器 65; 燃气 发 生 器 65 的 出 气 口 端 安 装 活塞 助 推 装置 64; 
活塞 助 推 装 置 64 АКАТА АЛ 7。 

发 射 简 6 的 发 射 倾角 ( 炮 简 轴线 与 水 平面 夹 角 ) 约 60"， 具 有 结构 简单 ， 重 量 
小 ， 单 兵 可 操作 等 特点 。 发 射 简 6 通 过 燃气 发 生 器 65 中 燃料 燃烧 产生 的 高 压气 体 
来 推动 活塞 助 推 装置 64 将 折 受 机 无 人 机 7 高 速 弹出 ， 完 成 发 射 。 

本 发 明 还 提供 一 种 简 式 发 射 的 折 受 杰 无 人 机 的 发 射 方法 ， 包 括 以 下 步 又 : 

步骤 1， 折 登 恬 无 人 机 7 ТАТА, ТА ТА НЕ 6 内 : 

AF, ПЕНАЛА, AH: 

FZ FRA HX. БУЉАН 24A BEE ЕТ DAHER F 
BR3WEFA, BIER 25A BANE BA AMA 22B И HS) PBK 23 的 
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en. nn 2.00.0002 

BREEINBARKSMIIKAÄFF. PAT TM 0452 99] — FAME; 

对 于 左 全 动 平 尾 3A 和 右 全 动 平 尾 3B, 左 全 动 平 尾 3A MAF AH BAH 

BETA 1 的 左 切 平 儿 面 17; 右 全 动 平 尾 ЗВ 通过 右 平 尾 折 营 机 构 3141€ 
机 身 1 的 右 切 圭 斜面 18: 

对 于 全 动 重 尾 4， 全 动 重 尾 4 EIER EN 41 ETM, 1 右 侧面 的 
m 16; 

Tay 4 ле Ratt 5, HAR 51А ENZR HEN 52А 47 
机 身 1 的 尾部 左 侧面 ; 其 右 桨 叶 51B 通过 右 桨 叶 折 司机 构 52B А T MF 1 的 
尾部 右 侧 面 

通过 对 机 身 1 进行 底部 切 平 、 尾 部 收缩 、 尾 部 上 表面 切 成 左 切 平 斜面 17 和 
AMPA 18 MAR, AREA ATA TRA HERA) ЯКА 
寸 不 超过 发 射 简 6 的 直径 ， 长 度 不 超过 发 射 简 6 的 长 度 ， 因 此 ， 可 完全 收纳 于 
EH 6mm; 

步骤 2, HAPARA T MAHA 6 到达 发 射 地 点 后 ， 按 所 
需 的 发 射 角度 安装 发 射 简 

步骤 3， 启动 发 射 简 6 的 燃气 发 生 器 65， 燃 气 发 生 器 65 产生 高 压气 体 ， 通 
过 活塞 助 推 装 置 64 NBA 从 发 射 简 6 中 弹出 ; 

GHA, АТ 在 从 发 射 简 6 中 弹出 后 ， 经 过 逐渐 展开 的 变 体 过 程 

， 爬 升 进入 完全 展开 的 巡 飞 任务 状态 ， 完 成 发 射 过 程 ; 

具体 的 ， 以 机 身 1 的 轴 向 为 X 轴 ，Z 8846 7, FÄHRE 2 的 对 称 面 内 ， 
垂直 于 X 轴 ， 以 与 X-Z 平面 重 直 的 方向 为 Y f; 

Jp Ap RAAAM 7 被 从 发 射 阐 6 中 弹出 后 ， 在 各 个 折 坪 机 构 的 作用 下 ， 其 
从 折 营 状态 逐渐 展开 ， 直 到 形成 完全 展开 状态 ， 其 变 体 过程 为 : 

STZFRHEREL HH RR 23 itp Bap AA 21 在 XY 平面 中 进 
行 顺 时 针 旋 转 ， 同 时 ， 左 外 主权 ДАНЕ EBABY 22A 在 XY 平面 中 
进行 逆 时 针 旋 转 ， 右 外 主 细 ОБАВЕ ЉЕТА 22B Æ XY 平面 中 进行 
逆 时 针 旋 转 , Bit AERIAL BK 23 和 右 外 主 细 25A 形成 Z 字 型 的 中 间 
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RSE, PRR 23, ZIEH 24A RAIER ISA л, HF) PBK 23 
旋转 到 与 机 身 1 HAMA. ASA 24A |5 P R a23 共 线 的 位 置 、 右 
I ER 25A 旋转 到 与 中 可 段 23 共 线 的 位 置 为 止 , KEN 2 PMA ERE ELO 展开 成 
展 长 为 2 倍 机 身 1 的 长 度 、 重 直 于 机 身 1 k- FAE; 

对 于 左 全 动 平 尾 3A 和 右 全 动 平 尾 ЗВ, 左 全 动 平 尾 ЗА 1811 T EAT AUS 
在 XY 平面 中 进行 逆 时 针 旋 转 , 直到 左 全 动 平 尾 3A 的 轴线 与 机 身 1 HAKEN 
为 止 ， 同 时 ， 右 全 动 平 尾 3B MLAS Bap Ay 31 在 XY 平面 中 进行 顺 时 针 
旋转 ， 直 到 右 全 动 平 尾 3B 的 轴线 与 机 身 1 的 轴线 重 直 为 止 ; 

对 于 全 动 重 尾 4， 全 动 重 尾 ДАФ RARO 41 在 XZ 平面 中 进行 顺 时 
针 旋 转 ， 直 到 全 动 重 尾 4 的 轴线 与 机 身 1 的 轴线 重 直 为 止 ; 

对 于 可 折 营 螺旋 桨 组 件 5， 左 桨 叶 51A 通 过 左 桨 叶 折 营 机 构 52A 在 XY 平面 中 
进行 逆 时 针 旋 转 , 同时 ， 右 奖 叶 51B 通 过 右 桨 叶 折 又 机 构 52B 在 XY 平面 中 进行 顺 
时 针 旋 转 ， 直 到 左 桨 叶 51A、 桨 夹 53 和 右 桨 叶 51B 形 成 一 字 型 为 止 ，。 

实际 应 用 中 ， 图 24 为 本 发 明 简 式 发 射 应 用 场景 示意 图 ， 折 悟 作 无 人 机 7 可 放 
置 在 发 射 简 6 内 ， 经 由 单 兵 背负 穿插 渗透 到 发 射 地 点 ， 通 过 简易 操作 安装 好 发 射 
简 6， 启 动 燃 气 发 生 器 65， 利 用 高 压气 体 将 折 营 经 无 人 机 7 从 发 射 阐 6 中 弹出 。 折 
ена 机 构 ， man. 02.0 


y EM 
bo 


ERU LO FIN CE UEM er 
АРВ Ж. ASAKRASRARDA GREER, HERR 
AITE BRA FEA SBD, ATA фа Ре Ка 
dp, AE PRPS А A AAA, TAME ERA RNA 
KARTAR. MÉRITO E AAA) RR 
5 d AU RAE AAA, VIA EAT ABRE, 更 好 地 完 成 
MAHAR. AR. MAILS 

RR SEAR PT A ARAN Ae SA RICA, hits Heat ERU 
MI dg di E ЕКИ Mq T ES Ж, SOUUT AE ES 
任务 状态 的 快速 切换 ， 具 有 结构 简单 ， 重 量 轻 ， 工 程 可 实现 性 较 强 的 特点 。 同 
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時 , RAW MRA AA EERE Б УНЕЛА TIRA. 
AE SE VO SUBE LEAL MERE, 有 效 提 升 了 本 发 明 的 空间 利用 率 和 在 巡 飞 任 


务 状 态 的 气动 性 能 。 


以 上 所 述 仅 是 本 发 明 的 优选 实施 方式 ， 应 当 指 出 ， 对 于 本 技术 领域 的 普通 
技术 人 员 来 说 ， 在 不 脱离 本 发 明 原 理 的 前 提 下 ， 还 可 以 做 出 若干 改进 和 润 饰 ， 
这 些 改 进 和 润 饰 也 应 视 本 发 明 的 保护 范围 。 
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TX T] Bok Ë 
一 种 简 式 发 射 的 折 司 由 无 人 机 ， 其 特征 在 于 ， 包 括 : MERA (7) 


FORA (6); ЖАЖА, FEHBERAN(T) 处 于 完全 折 营 状态 并 设 
置 于 所 述 发 射 阐 (6) 的 内 部 ; 所 述 发 射 简 (6) 发 射 所 述 折 营 细 无 人 机 (7) 时 ， 
Pika EZRA (7) 被 从 所 述 发射 简 (6 ) 中 弹出 ， 经 过 逐渐 展开 的 变 体 过 
程 后 ， 疏 升 进入 完全 展开 的 巡 飞 任务 状态 ; 

Ar, ЖЕ BRAM (7) бз (1) ФМА (2) д 
DPE (ЗА) ВЕЗЕ, (ЗВ) 3) EE, (4) Fos BRR (5); 

所 述 机 身 (1) 为 圆柱 状 结构 ， 所 述 机 身 (1) 的 底部 切 平 形成 用 于 放置 折 
GPR LS aa eee (2) 的 设置 平面 ; 所 述 机 身 (1) 尾部 的 左右 两 侧面 
收缩 ， 形 成 类 圆 台 形 的 收缩 段 (15 ); 所 述 收缩 段 (15 ) 的 末端 的 左右 两 侧面 为 
Юя Ат РТК агат ое АНА (5) 的 设置 面 ; 所 述 收 缩 段 的 前 端的 
右 侧 面 切 平 ， 形 成 用 于 放置 折 营 后 的 所 述 全 动 重 尾 (4) HAG (16); РТЖ 
收缩 段 C15) d E da TE LIB AR ДУ e CIT) fedt ES (18), 
所 述 左 切 平 斜面 (17) A FAEERE РА ФЕРЕ, (ЗА); Puer 
面 (18) 用 于 放置 折合 后 的 所 述 右 全 动 平 尾 (3B); 

PRIA ZS а ЊЕ (2) 04 F B23). 2 У (24А). Ура] €£(24B) 
ВАВ OSA) FHS |Z (258) HRP BA (23) фр Bay Hp 
№ (21) УТАР ЕЛИ (1) 底部 的 中 心 位 置 ; MEA (23) Hz 
Mit A + НАТАЛ (22A ) TH RRR ЋЕ И (24А ); ЖФ E 
FR (23) AMAN] Bap AAU (22B ) TAE RPT IEA + И. (25А ); 
PIR AIP EB (24A) 和 所 述 右 外 主权 (254) 相对 于 所 述 中 收 段 (23 ) 左右 面 
対称 : НИКАРАГВЕ (2) &THAKAN, PALS M ARE (2) 
折 营 为 展 长 与 所 述 机 身 (1 ) 长 度 等 同 、 平 行 于 所 述 机 身 (1) 轴线 的 小 一 字 型 
ME, REZA (2) en, FAZFAÄHBER 
(2) 展开 成 展 长 为 2 倍 机 身 (1) 的 长 度 、 重 直 于 机 身 (1) К-ЗА; 

PRR AS ER (25A) 在 沿 弦 向 0.7~1 区 域 安装 所 述 右 外 副 权 (25B ); 所 述 
жэр] (258) 的 一 端 通过 右 外 主 婴 操纵 面 转轴 (28) 与 所 述 右 外 主权 (25A) 
可 转动 连接 ; PRD ES (25А) 上 安装 右 外 副 风 偏 转 航 机 (26B )， 所 述 右 外 
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a) Bm Fe AC AU 26B )8 305 IE 34e 5 AE UIE о) (27) 5 АТ Бра] EC25B) 
连接 ， 进 而 驱动 所 述 右 外 副 辟 (25B ) AHH ZARA HH (28) 偏转 ; 所 述 
ANTE (24А) 设置 可 偏转 的 所 述 左 外 副 愤 (24B )、 以 及 用 于 驱动 所 述 左 外 副 
X (248) ај Sb al Base HEM (26A; PESE ETSI. (24B) 和 所 述 右 外 
&|€ (25B), Л PEZ RU ERE EL (2) 的 中 心 位 置 左右 面 对 称 ; 

所 述 左 全 动 平 尾 (3A ) BAPE AVA BAR AAA (1) 的 
尾部 左 侧 上 方 ; 所 述 右 全 动 平 尾 (3B ) 通过 右 平 尾 折 司机 构 ( 31 ) TARR 
在 所 述 机 身 (1 ) 的 尾部 右 侧 上 方 , 所 述 左 全 动 平 尾 (3A ) 和 所 述 右 全 动 平 尾 (3B ) 
AERA FRA, AnA ATR AEA 2 И] FAIA; 

所 述 全 动 重 尾 (4) Rite Rip hp (41) ЗА ЕТА (1) 
eA, FE, ROMER (4) 位 于 所 述 右 全 动 平 尾 (3B ) 的 前 方 : 其 中 ， 
所 述 全 动 重 尾 (A) 的 设置 数量 为 一 个 或 两 个 ; 当 所 述 全 动 重 尾 (4) 设置 一 个 
时 ， 所 述 全 动 重 尾 (4) 位 于 所 述 机 身 (1) 后 方 的 左 侧 或 右 侧 ; 当 所 述 全 动 重 
E, (A) 设置 两 个 时 ， 所 述 全 动 重 尾 (4) 分 别 位 于 所 述 机 身 (1) 后 方 的 左 侧 和 
右 侧 ; 

所 述 可 折 营 螺旋 桨 组 件 (5) 安装 于 所 述 机 身 (1) 的 后 端面 中 部 ， 包 括 奖 
夹 (53 ) 以 及 对 称 安装 于 所 述 桨 夹 (53 ) 左 右 两 侧 的 左 净 叶 (51A ) 和 右 桨 叶 ( 51B ); 
Pra Kt (SIA) RARA et (518) 为 反对 称 结构 ; 其 中 ， 所 述 奖 夹 ( 53 ) 
通过 驱动 轴 (54) 与 所 述 机 身 (1) 内 部 的 驱动 电机 连接 ， 所 述 驱 动 电机 通过 所 
述 驱动 轴 (54) 带动 所 述 奖 夹 (53) 旋转 ;所 述 左 奖 叶 (51A) 11 ЖАТ 
机 构 (52A ) THERKEMERK (53) 的 左 端 Ml Kt (518) 通过 右 
桨 叶 折 县 机 构 ( 52B ) 可 折 营 安装 在 所 述 桨 夹 (53) 的 右 端 

2、 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 简 式 发 射 的 折 受 册 无 人 机 ， 其 特征 在 于 ， 所 述 机 
身 (1 ) 采用 模块 化 设计 ， 从 头 部 到 尾部 依次 布置 有 载荷 舱 ( 11)、 动 力 电源 舱 

(12)、 惯 导 舱 (13 ) 和 动力 舱 (14); ЖФ, РАЖАА (1) 用 于 搭载 导 引 
头 以 及 战斗 部 完成 精确 打击 任务 ， 也 可 选择 搭载 侦察 、 通 信 设 备 完成 侦察 与 毁 
伤 评估 、 空 中 人 警戒， 通讯 中 继任 务 ; 所 述 动力 电源 舱 (12) 用 于 搭载 能 量 供 

设备 ， 进 而 向 所 述 可 折 营 螺旋 奖 组 件 (5$)、 所 述 载 荷 舱 (11) 内 电子 设备 提供 
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所 需 的 能 量 ; 所 述 惯 导 舱 (13) 为 惯性 导航 装置 舱 ， 布 置 有 陀螺 仪 和 加 速度 计 
设备 ; 所 述 动力 舱 (14) 布置 有 用 以 驱动 所 述 可 折 营 螺旋 奖 组 件 (5 ) 的 动力 设 
备 。 

3、 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 简 式 发 射 的 折 受 曙 无 人 机 ， 其 特征 在 于 ， 所 述 中 
ER (23) 为 一 个 展 长 与 所 述 机 身 (1) КАКВИ XE; MAP RRM 
№ (21) AAW aH, еле ИВА (20A) SP 4 (20B). 

4. TRAE EUR А И ЈЕ КА НИТ Е АЛ, BEAT, Р 
PER (24A) РЕНЕ Ё (25A) ALETA BK (23) 底部 外 侧 的 
AXE. БАКУ (23) ЖК), BRST HARP AK (23) 
MK. 

5. TRAE UBI RITA ЕХ АТЛА, LEAF, PKA 
NAAA (22A) ВРЕЊА ИЗ ВАМ (22B ) 为 圆 形 旋转 机 构 。 

6、 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 简 式 发 射 的 折合 距 无 人 机 ， 其 特征 在 于 ， 所 述 左 
全 动 平 尾 (ЗА) 和 所 述 右 全 动 平 尾 (3B ) 为 左右 面 对 称 结构 ， 对 于 所 述 右 全 动 
平 尾 (3B )， 包 括 右 平 尾 折 司机 构 (31 )、 平 尾 旋 转轴 (32 )、 平 尾 偏转 舵 机 C33). 
平 尾 操纵 面 转轴 (34 )、 平 尾 操纵 面 (35) 和 平 尾 旋转 限 位 器 (36 ); 所 述 右 平 
Bap BALA (31) 通过 所 述 平 尾 旋 转轴 (32) GRAMA (1) 连接 ， 用 于 控制 
所 述 右 全 动 平 尾 (3B) 的 折 滞 与 展开 ; 所 述 平 尾 旋 转 限 位 器 (36 ) 用 于 控制 所 
述 右 全 动 平 尾 (3B) 的 旋转 角度 ; 所 述 平 尾 操纵 面 (35 ) 通过 所 述 平 尾 操纵 面 
转轴 (34) БРТ РДЕЛ (33) 连接 ， 所 述 平 尾 偏转 盘 机 (33) 安装 于 
HE APRA NOE (31) 上 ， 通 过 所 述 平 尾 操纵 面 转轴 (34 ) 控制 所 述 平 尾 
操纵 面 (35) 的 偏转 。 

7、 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 简 式 发 射 的 折 梧 翼 无 人 机 ， 其 特征 在 于 ， 所 述 全 
动 重 尾 (4) 包括 重 尾 折 登 机 构 (41). EXER (42 )、 重 尾 偏 转 舵 机 (43), 
重 尾 操纵 面 转 轴 (44) ERAR (45) 和 重 尾 旋转 限 位 器 (46); 所 述 重 尾 
At d XU CAT) 通过 所 述 垂 尾 旋转 轴 (42) 与 所 述 机 身 (1) 连接 ， 用 于 控制 所 
述 全 动 重 尾 (4) MARS RA; PRE RIAA (43) 安装 在 所 述 重 尾 折 登 
机 构 (41) 上 ， 通 过 所 述 重 尾 操纵 面 转 轴 (44) 控制 所 述 重 尾 操纵 面 (45) 的 
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偏转 ; 所 述 重 尾 旋 转 限 位 器 (46) 用 于 控制 所 述 全 动 重 尾 (4) 的 旋转 角度 。 

8、 根 据 权 利 要 求 1 MEAR ААТ Л А, 其 特 征 在 子 , MRA 
射 简 (6) LER ES (61)、 发 射 简 支 架 (62 )、 弹 简 (63), 活塞 助 推 装置 (64 )、 
燃气 发 生 器 (65) 以 及 发 射 简 底 座 (66); 

PERES (63) 的 头 部 安装 所 述 防 尘 盖 (61); PRIA (63) 的 外 部 安装 
所 述 发 射 简 支 架 (62); HERE (63) 的 尾部 安装 所 述 发 射 简 底 座 (66); 所 
述 发 射 简 底 座 (66) 上 面 安装 所 述 燃 气 发 生 器 (65); 所 述 燃 气 发 生 器 (65) 的 
出 气 口 端 安 装 所 述 活塞 助 推 装置 (64); 所 述 活塞 助 推 装 置 (64) 的 前 面 设置 所 
ka ERA (7). 

9、 一 种 权利 要 求 1-8 EAE BAA HT BAAN RAG TR, 
其 特征 在 于 ， 包 括 以 下 步骤 : 

FRI, HERLAH (7) 处 于 完全 折 受 状态 ， 并 放置 于 发 射 简 (6) A; 

其 中 , HERAN (7) 处 于 完全 折 梧 状态 ， 是 指 : 

ТРАТИ (2 )， 左 外 主权 (24А) KASERNE (22А) 
af EB PBR (23) 的 正 下 方 , BIER OSA) AHH EBA BAA (22B) 
a el PBR (23) 的 正 下 方 , PRR (23) BH BARA (21) 旋转 到 机 
Я (1) 的 正 下 方 ， 此 时 ， ZHUEXADEÉSRE (2) ЕЈ ЖЕЛИ (1) KAS 
同 、 平 行 于 所 述 机 身 (1) HRY - FAME; 

对 于 左 全 动 平 尾 (ЗА) 和 右 全 动 平 尾 (3B )， 所 述 左 全 动 平 尾 (3A ) 通过 
左 平 尾 折 营 机 构 折 县 于 所 述 机 身 (1 ) 的 左 切 平 针 面 (17); 所 述 右 全 动 平 尾 (3B ) 
通过 右 平 尾 折合 机 构 (31 ) 折 受 于 所 述 机 身 ( 1 ) HAW (18); 

对 于 全 动 重 尾 (4)， 所 述 全 动 重 尾 (4) 通过 重 尾 折 营 机 构 ( 41 ) HET 
述 机 身 (1) 右 侧面 的 重 直 面 (16); 

ГАТ ле RI (5), HART (SIA) Mit aR HALA (52А) 
eT EM, CT)8 E Sp duda; HA Ret CSIB)38 Ат (52B ) 
HETHENZ (1) 的 尾部 右 侧面 ; 

通过 对 所 述 机 身 (1) 进行 底部 切 平 、 尾 部 收缩 、 尾 部 上 表面 切 成 左 切 平 斜 
面 (17) 和 右 切 平 针 面 (18) AH, ШАА ААЖ (7) THOME 
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状态 后 ， 其 径 向 最 大 尺寸 不 超过 所 述 发射 简 (6) 的 直径 ， 长 度 不 超过 所 述 发 射 
fj (6) 的 长 度 ， 因 此 ， 可 完全 收纳 于 所 述 发 射 简 (6) HRA; 

步骤 2， 单 兵 背 负 放 置 有 所 述 折 又 楼 无 人 机 (7) 的 发 射 简 (6) 到 达 发 射 地 
点 后 ， 按 所 需 的 发 射 角度 安装 所 述 发 射 简 (6) 

步骤 3， 局 动 发 射 简 (6) 的 燃气 发 生 器 (65 )， 燃 气 发 生 器 (65) 产生 高 压 
气体 ， 通 过 活塞 助 推 装置 (64) РАЊЕН АЖА (7) МЖНЕ (6) 中 弹 
E 


> 


DEA, ЕДЕ Е АА (7) БУРЕК НЕ (6) 中 弹出 后 ， 经 过 逐渐 
展开 的 变 体 过 程 后 ， 疏 升 进入 完全 展开 的 巡 飞 任务 状态 ， 完 成 发 射 过 程 ; 

具体 的 ， 以 机 身 CI) 的 轴 向 为 义 dh, ZHEZ FMA ABE (2) 的 対称 
面 内 ， 重 直 于 X 轴 ， 以 与 X-Z 平面 重 直 的 方向 为 了 f; 

35 4 de BRAM (7) 被 从 所 述 发 射 简 (6) 中 弹出 后 ， 在 各 个 折 营 机 构 的 
作用 下 ， 从 折 滞 状态 逐渐 展开 ， 直 到 形成 完全 展开 状态 ， 其 变 体 过 程 为 : 

FZ НЕ (2) PBR (23) what Bip Bau (21) 在 XY 
平面 中 进行 顺 时 针 旋 转 ， 同 时 ， 左 外 主要 (24A ) MAA Epa (22А) 
E XY 平面 中 进行 北 时 针 旋 转 ， 右 外 主权 (25A) ANSIEHT feu (228) 
在 XY 平面 中 进行 北 时 针 旋 转 ， 经 过 左 外 主权 (244). FAR (23) 和 右 外 主 
А (25A) 形成 Z 字 型 的 中 间 状 态 后 ， 中 性 段 (23 )、 左 外 主导 (04A) 和 右 外 
ER (25A) 继续 旋转 ， 直 到 中 翼 段 (23 ) 旋转 到 与 机 身 (1) 垂直 的 位 置 、 左 
PER (24A) HBS? BR (23) 共 线 的 位 置 、 右 外 主权 (25A) 旋转 到 与 
PER (23) ARMA, WH Z PMA RIE (2) 展开 成 展 长 为 2 倍 机 
A (1) 的 长 度 、 重 直 于 机 身 (1) HA-FAME; 

对 于 左 全 动 平 尾 (ЗА) 和 右 全 动 平 尾 (3B )， 左 全 动 平 尾 (ЗА) 通过 左 平 
Boat BAA ХҮ 平面 中 进行 逆 时 针 旋 转 ， 直 到 左 全 动 平 尾 (3A ) 的 轴线 与 所 
述 机 身 (1 ) 的 轴线 垂直 为 止 ; 同时 , 右 全 动 平 尾 (3B MLAS BA BIA (31) 
E XY 平面 中 进行 顺 时 针 旋 转 ， 直 到 右 全 动 平 尾 (GB) 的 轴线 与 所 述 机 身 (1) 
的 轴线 重 直 为 止 ; 

对 于 全 动 重 尾 (4 )， 全 动 重 尾 (4) ANSEHEN (41) 在 XZ 平面 中 
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进行 顺 时 针 旋转 ， 直 到 全 动 重 尾 (4) 的 轴线 与 所 述 机 身 (1) 的 轴线 垂直 为 止 ; 

对 于 可 折 党 螺旋 奖 组 件 (5), AR (51А) MAR a AM (52А) 
在 XY 平面 中 进行 北 时 针 旋 转 , 同时 , Æ Ket (51B) 38 6 Ket Ar BLM (52B) 
在 XY 平面 中 进行 顺 时 针 旋 转 ， 直 到 左 桨 叶 (51A )、 桨 夹 (53 ) de XT (51B) 
形成 一 字 型 为 止 。 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
1/13 


3A A 2:95 4 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
2/13 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
3/13 


图 6 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
4/13 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
5/13 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
6/13 


图 12 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
7/13 


いい 
e Ју 


图 14 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
8/13 


图 15 


图 16 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
9/13 


La 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
10/13 


46 


图 20 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
11/13 


图 21 


& 22 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
12/13 


图 23 


图 24 


WO 2020/133089 PCT/CN2018/124452 
13/13 


图 25 


INTERNATIONAL SEARCH REPORT 


International application No. 


PCT/CN2018/124452 


A. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER 
B64C 3/56(2006.01)i; B64C 11/28(2006.01)1; B64C 1/30(2006.01)i; B64F 1/06(2006.01)i 


According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC 


А FIELDS SEARCHED 


Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols) 


B64C;B64F 


Documentation searched other than minimum documentation to the extent that such documents are included in the fields searched 


Electronic data base consulted during the international search (name of data base and, where practicable, search terms used) 


CNABS, VEN, CNTXT, CNKI: 无 人 机 , 发 射 , 简 , Z, 375, 转动 , 旋转 , E, unmanned w aerial, emiss+, launch+, cylinder, 
wing, fold+, rotat+ 


C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 


Category* Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages Relevant to claim No. 


CN 204822082 U (NO.27 RESEARCH INSTITUTE, CHINA ELECTRONICS 
TECHNOLOGY GROUP CORPORATION) 02 December 2015 (2015-12-02) 
description, paragraphs 0028-0037, and figures 1-9 


CN 206939051 U (KUNMING QIAOYI TECHNOLOGY CO., LTD.) 30 January 2018 
(2018-01-30) 
description, paragraphs 0014-0016, and figures 1-4 


CN 102596722 A (AEROVIRONMENT, INC.) 18 July 2012 (2012-07-18) 
entire document 


CN 107651168 A (ZHAOQING HI-TECH ZONE GUOJUN TECHNOLOGY CO., LTD.) 02 
February 2018 (2018-02-02) 
entire document 


CN 107380402 A (NANJING KER AVIATION TECHNOLOGY CO., LTD.) 24 November 
2017 (2017-11-24) 
entire document 


US 2014252156 A1 (EADS DEUTSCHLAND GMBH) 11 September 2014 (2014-09-11) 
entire document 


| ]rurter documents are listed in the continuation of Box C. See patent family annex. 


Special categories of cited documents: “Т” later document published after the international filing date or priority 


> document defining the general state of the art which is not considered 


to be of particular relevance 


^ earlier application or patent but published on or after the international 


filing date 


^ document which may throw doubts on priority claim(s) or which is 


cited to establish the publication date of another citation or other 
special reason (as specified) 


’ document referring to an oral disclosure, use, exhibition or other 


means 


’ document published prior to the international filing date but later than 


the priority date claimed 


Date of the actual completion of the international search 


11 September 2019 


date and not in conflict with the application but cited to understand the 
principle or theory underlying the invention 


” document of particular relevance; the claimed invention cannot be 


“ey” 


“g” 


considered novel or cannot be considered to involve an inventive step 
when the document is taken alone 


document of particular relevance; the claimed invention cannot be 
considered to involve an inventive step when the document is 
combined with one or more other such documents, such combination 
being obvious to a person skilled in the art 


document member of the same patent family 


Date of mailing of the international search report 


26 September 2019 


Authorized officer 


Name and mailing address of the ISA/CN 


State Intellectual Property Office of the P. R. China 
No. 6, Xitucheng Road, Jimenqiao Haidian District, Beijing 
100088 
China 
Facsimile No. (86-10)62019451 
Form PCT/ISA/210 (second sheet) (January 2015) 


Telephone No. 


INTERNATIONAL SEARCH REPORT 


Information on patent family members 


International application No. 


PCT/CN2018/124452 


Patent document Publication date Patent family member(s) Publication date 
cited in search report (day/month/year) y (day/month/year) 


204822082 


102596722 


2014252156 


A 


Al 


02 December 2015 


18 July 2012 


11 September 2014 


Form PCT/ISA/210 (patent family annex) (January 2015) 


20190044138 
2011066030 
2475578 
3133019 
20170078847 
2475578 
3133019 
2018256590 
20120113210 
8505430 
2011315817 
2789722 
106081109 
20180020311 
9187184 
10124909 
2010325107 
3011940 
2475578 
2475578 
2013504471 
101973914 
2016253541 
2016074426 
2016039536 
101831119 
3483071 
2789722 
2018047904 
3483071 
2019023415 
3133019 
5865247 
2010325107 
2012001020 
3011940 
3041106 
2016253541 
2011066030 
102596722 
6250624 


2013060318 
2853180 
2773556 

2014120904 


29 April 2019 
03 June 2011 
18 July 2012 
05 December 2018 
07 July 2017 
01 April 2015 
18 February 2019 
22 November 2018 
12 October 2012 
13 August 2013 
29 December 2011 
03 June 2011 
09 November 2016 
27 February 2018 
17 November 2015 
13 November 2018 
19 April 2012 
03 June 2011 
19 July 2017 
11 September 2017 
07 February 2013 
29 April 2019 
17 November 2016 
12 May 2016 
11 February 2016 
21 February 2018 
15 May 2019 
28 August 2018 
29 March 2018 
07 August 2019 
24 January 2019 
22 February 2017 
17 February 2016 
25 August 2016 
05 January 2012 
11 June 2019 
03 June 2011 
06 December 2018 
21 July 2011 
03 August 2016 
20 December 2017 


02 May 2013 

02 May 2013 

18 July 2018 
10 December 2015 


INTERNATIONAL SEARCH REPORT 


Information on patent family members 


International application No. 


PCT/CN2018/124452 


Patent document Publication date Patent family member(s) Publication date 
cited in search report (day/month/year) y (day/month/year) 
102011116841 26 October 2017 

102011116841 25 April 2013 


104053597 17 September 2014 
2773556 10 September 2014 


Form PCT/ISA/210 (patent family annex) (January 2015) 


国际 检索 实际 完成 的 日 期 


国际 检索 报告 


B64C 3/56 (2006.01) 1; B64C 11/28 (2006. 01) 1; B64C 1/30 (2006. 01) 1; 


检索 领域 
的 最 低 限 度 文献 (标明 分 类 系统 和 分 类 号 ) 
B64C ; B64F 


3 在 检索 领域 中 的 除 最 低 限度 文献 以 外 的 检索 文献 


级 国际 专利 分 类 (ТРС) 或 者 同时 按照 国家 分 类 和 IPC 两 种 分 类 


示 检 索 时 查阅 的 电子 数据 库 数据库 的 名 称 ， 和 使 用 的 检索 词 〈 如 使 用 ) ) 


习 际 申请 号 
PCT/CN2018/124452 


B64F 1/06 (2006. 01) i 


CNABS, VEN, CNTXT, CNKI :无 人 机 , 发 射 , 简 , 2, HTA, 转动 , 旋转 , XE, unmanned w aerial, emiss+, launch+, cylinder, 


wing, fold+, rotat+ 


相关 文件 


类 型 * 文件 ， 必要 时 ， 


CN 204822082 U (中 国电 子 科技 集团 公司 第 二 十 七 研究 所 ) 20154 


12 - 02) 
说 明 书 第 0028-0037 段 、 附 图 1-9 


说 明 书 第 0014-0016 段 、 附 区 


到 专科 技 有 限 公 


"a ERE 


LARA 
“A” 认为 不 特别 相关 的 表示 了 现 有 技术 一 般 状 态 的 文件 
«p" 在 国际 申请 日 的 当天 或 之 后 公布 的 在 先 申 请 或 专利 
«L^ 可 能 对 优先 权 要 求 构成 怀疑 的 文件 ， 或 为 确定 另 一 篇 引用 文件 
i 的 或 者 因 其 他 特殊 理由 
使 


用 的 文件 《如 具体 


“or > 、 使 用 、 公开 的 文件 
«В? FE i ЕЈ 求 的 优先 权 日 的 文件 


2019 年 9 月 


ISA/CN 的 名 称 和 邮寄 地 址 


中 国 国家 知识 产权 局 (ISA/CN) 
中 国 北京 市 海淀 区 萄 门 桥 西 士 城 路 6 号 100088 


传真 号 (86-10)62019451 


表 


E PCT/ISA/210 (第 2 页 ) (2015 年 1 月 ) 


206939051 U (БЕН TEM 2018 1H 30 


ај) 20186 2 月 


指明 相关 段落 


相关 的 权利 要 求 


«T^ 


站 飞行 公司 ) 20124 7 月 18H (2012 - 07 - 18) 


ヶ 后 公布 , GAR, (HOS У ВЕЛЕ 
的 在 后 文件 


«y» 4 
3 


«y» 


“&” 同族 专利 的 文件 


LH um 认定 要 求 保护 的 发 明 不 是 


当 该 文件 与 如 一 篇 或 者 多 简 该 类 文件 结合 并 
域 技术 人 员 为 显而易见 对， 要 求 保护 的 发 


国际 检索 报告 邮寄 


2019 年 9 月 


电话 号 码 010-62089242 


国际 检索 报告 习 际 申请 号 
关于 同族 专利 的 信息 


PCT/CN2018/124452 


检索 报告 引用 


102596722 A 20190044138 
2011066030 
2415518 
3133019 
20170078847 
2415518 
3133019 
2018256590 
20120113210 
8505430 
2011315817 
2189122 
106081109 
20180020311 
9187184 
10124909 
2010325107 
3011940 
2479978 
2479978 
2013504471 
101973914 
2016253541 
2016074426 
2016039536 
101831119 
3483071 
2789722 
2018047904 
3483071 
2019023415 
3133019 
0865247 
2010325107 
2012001020 
3011940 
3041106 
2016253541 
2011066030 
102596722 
6250624 


2018 


2014252156 Al 2013060318 
2853180 

2773556 

2014120904 


Jl. 


€ PCT/ISA/210 (同族 专利 附件 ) (20158 


Tt 
jat: 
H 
~ 


国际 检索 报告 
关于 同族 专利 的 信息 


检索 报告 引用 的 专利 文件 


DE 
DE 
CN 


|| 


€ PCT/ISA/210 (同族 专利 附件 ) (20158 


П 
eS 

" 

~ 


102011116841 
102011116841 
104053597 
2773556 


到 际 申请 号 


PCT/CN2018/124452 


